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数字智能热释电传感器 S906 

一、概述 

数字智能热释电传感器 S906，采用专用模数混合处理集成电路作为内置处理

芯片，该集成电路组合了单个被动红外热释电移动探测器所需要的完整功能。 

高输入阻抗的输入端用于接入热释电敏感元，热释电信号被转换成 16 位的

数字信号，并被进一步进行数字带通滤波处理，然后和可调节的阈值做比较获得

移动探测信号，移动探测信号从一个推拉式 REL 输出端输出，一个数字式输入端

允许 REL 输出或者禁止 REL 输出，可作为转换照度控制端，灵敏度和延迟时间可

以在对应的输入端用直流电压来设定，灵敏度设定端的电压被转换成 7位分辨率

的数字值，延迟时间设定端电压被转换成 4 位分辨率的数字值，分成 16 档延迟

时间选项。所有的信号处理都在芯片上完成。 

 

二、特点 

 采用数字信号处理技术对热释电信号进行处理。 

 采用二路差分高输入阻抗输入端作为传感器敏感元输入。 

 采用一个 16 位的高精度 AD 转换器把敏感元产生的电压信号转换成数字信

号。 

 采用一个二阶巴特沃斯带通滤波器，对 AD 转换器输出的数字信号进行滤波，

有效过滤各种原因产生的低频和高频噪声干扰。 

 由于信号处理全部在屏蔽的管壳内完成，具有更强的抗射频干扰能力。 

 灵敏度阈值、定时时间可通过外部分压电阻调节。 

 具有光照度传感器输入端可以控制传感器在环境照度低于设定照度时工作。 

 低电压、低功耗。 

 

三、用途 

 室内灯、走廊、楼梯灯等的自动照明控制 

 太阳能自动感应灯 

 自动门 

 红外移动入侵检测器 

 物联网红外移动探测 

 摄像机自动控制 

 玩具 

 数码相框、楼宇广告屏自动控制 

 电脑、电视机、冰箱、空调、饮水机等家用电器自动控制 
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 占位检测 

 汽车防盗系统 

 

四、性能参数 

1．绝对最大额定值 

超过下表的绝对最大值，会导致器件永久性的损坏，暴露在绝对最大额定值下，

会影响器件的可靠性。 

 
参量 符号 最小值 最大值 单位 

电源电压 VDD -0.3 3.6 V 

工作温度 TS

T 

-20 50 ℃ 

任何引脚极限 Iin -100 100 mA 

存储温度 TS

T 

-30 60 ℃ 

 
信号典型值：6KV/W        

噪声典型值：40uv（0.4-7Hz） 

 
2．工作条件  (T=25°C,  除另有规定外) 

 

参量 符号 最小值 典型值 最大值 单位 备注 

电源电压 VDD  2.7   3.3 V    

工作电流 IDD      15 µA   

输出 REL:信号输出端 

输出低电

流 

IOL  10      mA  VOL<1V 

输出高电

流 

IOH  -10      mA  VOH>(VDD-1V)

REL的高

电平输出

延时时间 

TOH  2.3    4793  s  由 ONTIME 所

加电压控制  
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输入 SENS:阈值控制端 

电压输入

范围 

  0    VDD  V  调节范围在 0V

和¼ VDD 间 

输入偏置

电流 

  ‐1    1  µA   

灵敏度阈

值 

VSENS  49    462  µV 128 分档 

输入 ONTIME:延迟时间控制端 

电压输入

范围 

  0    VDD  V  调节范围在 0V

和¼ VDD 间 

输入偏置

电流 

  ‐1    1  µA   

延时电压 

延时时间 
  0 

2.3 

  VDD/4 

4793 

V 

S 

大于 VDD/4最长

延时 16 分档 

使能 OEN:环境照度使能控制端 

输入低电

压 

VIL     0.6  V  OEN电压高到低

的阈值电平 

输入高电

压 

VIH    1.0   V  OEN电压低到高

的阈值电平 

输入电流 II  -1   1 µA VSS<VIN<VDD

滤波器通带 

低通截止

频率 

      7  Hz    

高通截止

频率 

      0.4  Hz    
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3．内部原理图 

 
 
4．触发事件处理模式 

当传感器接收到的红外信号超过内部的触发阈值之后，会产生一个计数脉冲。

当再次接收到信号，它会认为是接收到了第二个脉冲，一旦在 4 秒钟之内接收

到 2 个脉冲以后，传感器 REL 引脚就会输出高电平表示有信号。另外，只要接

收到的信号幅值超过触发阈值的 5 倍以上，那么，只需要一个脉冲就能触发 REL

输出高电平。如果连续收到触发信号， REL 高电平的维持时间从最后一次有效

触发开始计时延时到由 ONTIME 端决定的延迟时间结束。 

 
5．灵敏度/阈值 

SENS 端电压和内部阈值关系： 

SENS 端所加的电压，决定了内部阈值，如果 SENS 接零，达到最高灵敏度,此时

内部阈值 49uV，如果 SENS 所加电压大于 VDD/4，就达到最大内部阈值 462uV 
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6．延时时间 ONTIME 

在 ONTIME 端上所加的电压，决定了传感器被触发后 REL 维持高电平

输出信号的延迟时间长度，每次收到触发信号，延时时间重新开始计算，由

于内部振荡器频率的离散性，延迟时间会有一定的误差范围。 
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ONTIME 中心值电压 (V) ONTIME(s) Step 

(VDD*(Step*2)+3)/128 (典型值) 

0 3/128 或更低 2.3 

1 (VDD*2+3)/128 4.7 

2 (VDD*4+3)/128 7 

3 (VDD*6+3)/128 9.4 

4 (VDD*8+3)/128 18.7 

5 (VDD*10+3)/128 37 

6 (VDD*12+3)/128 56 

7 (VDD*14+3)/128 75 

8 (VDD*16+3)/128 150 

9 (VDD*18+3)/128 300 

10 (VDD*20+3)/128 449 

11 (VDD*22+3)/128 599 

12 (VDD*24+3)/128 1198 

13 (VDD*26+3)/128 2397 

14 (VDD*28+3)/128 3595 

15 (VDD*30+3)/128 或更高 4793 
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7．OEN 照度控制使能端特性 

 
OEN引脚滞回电平 

 

 
 

 
8．滤光片特性 

 

技 术 指 标 

镀膜基片 单晶硅片，厚度 0.5mm。 

透射区 5～14μm 范围内透射，7～14μm 平均透过率 T≥78% 

透射区起峰位置 5±0.3μm 

截止区 UV～4μm 波长范围内透过率 T＜1% 

光谱曲线 
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9．外形尺寸 
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五、原理电路图 

 

 
六、注意事项 

 
1.设计上的限制/注意事项 

这种传感器检测人体移动，是通过检测视场内红外线能量变化实现的，对于

静止的人体红外线无法检测，对于非人体的红外源移动也会检测到红外线能量变

化而输出信号。 

 
以下情况可能会输出干扰信号： 

人体以外的热源包括并且不限于： 

（1）小动物进入传感器视场时。 

（2）太阳光、汽车车头灯、白炽灯等的红外线直射传感器时。 

（3）使用空调或者加湿器的水蒸气等而使检测范围的温度发生剧烈变化时。 

 
以下情况无法获得足够的信号或者完全无法获得信号： 

（1）在传感器和检测物体之间有玻璃或者其他透光但是难以透过红外线的物质

阻挡时。 

（2）检测范围内的热源几乎不动，或高速移动时。 

（3）当环境温度接近人体温度时，人体产生的红外线和环境产生的红外线能量
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接近，人体在探测区内移动时无法产生足够的红外线能量变化，传感器可能无法

输出足够的信号。 

（4）菲涅尔透镜是由柔弱材料（聚乙烯）制成的。在菲涅尔透镜上施加压力或

者冲击后，将会因变形和损伤，并引起光学特性劣化，影响探测效果，请避免这

种情况发生。 

（5）这种传感器是专为室内使用的，户外使用时一定要采取适宜的辅助光学滤

镜和防水防露结构。为了防止故障导致的次级事故，设计中需要加装失效安全功

能。 

2. 使用限制/注意事项  

为防止传感器故障或任何性能退化。请勿使用本传感器在下面或类似的条件。 

A．快速环境温度变化。  

B．在强烈的冲击或震动。  

C．有阻碍材料（例如玻璃、尘雾），红外线无法通过侦测区域。  

D．液体中。腐蚀性气体和海风。 

E．长期使用在高湿度的气氛。  

F．直接暴露在太阳灯或头灯汽车。  

G．直接暴露在风中（如从加热器或空调等）。 

3，装配约束/注意事项  

焊接： 

A.焊接时使用电烙铁。 通过焊锡槽焊接可能导致性能劣化，需要避免。 

B.避免长时间高温加热引脚，长时间过度热量可能导致传感器质量退化。（例如

3 秒内，350℃以内）  

C.避免静电和强电磁波。  

清洗： 

焊接后要清洗所有助焊剂，残留物可能会造成故障。  

4.储运限制/注意事项  

为防止传感器故障、外观损坏或任何性能劣化。请勿使传感器在以下或类似的条

件下搬运和储存。  

A.振动很长一段时间。  

B.强烈的冲击。  

C.静电和强电磁波。  

D.高温度和湿度很长一段时间。  

E.腐蚀性气体或海风。  

F.脏、多尘的环境可能污染光学窗口。  
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